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PRODVCT AND TECHNIC❡ㅷ♸䪮助

⺈氲皭傱☭勨䈪啃笡缛煝疵┱䍎氠
陈 就    刘文平    石 欣    许文政    马云飞

（南方电网广东中山供电局）

䶰銳针对传统变电站巡检存在巡视盲区、智能化水平低 、效率较低 、成本较高等问题，由于多旋翼无人

机具有可靠性高、定点悬停、成本低 、机动性强等优势，在户外变电站巡视中运用广泛，文中提出并研制了

变电站无人机巡检系统 。该系统集成应用 3D 建模技术 、航线规划技术 、高精度定位技术 、图像识别技

术，实现了无人机按航线自主巡视，自动判断设备温度异常，智能识别表计读数，及时发现设备的缺陷，

提高变电站巡检效率，满足变电站智能化、精益化运维需求 。

Ⱒꝶ霒变电站 ； 无人机巡检系统 ； 航线规划 ； 高精度定位 ； 图像识别
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