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䶰銳电池充电过程中，其特性在较大范围内发生变换，传统的控制方法会引起充电系统的效率、稳定性、动

态特性等的衰减。针对这些问题，提出了一种应用于电动汽车充电系统的新型自抗扰（ADRC）控制方法，通

过采用 ADRC 控制，结合 NPID 控制策略，在系统中引入扩张状态观测器，观测系统的输出状态及扰动，通

过状态观测器扰动补偿，保证系统输出的稳定性，同时在控制器中引入 NPID 控制，从而最大程度消除过度

的暂态和强干扰性。本研究将 ADRC 控制与 NPID 控制策略相结合，形成一种新型复合型 ADRC 控制，保

证了充电系统在宽范围工况下的稳定高效运行。

Ⱒꝶ霒充电系统；ADRC ；NPID ；鲁棒性；瞬态性能
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